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Introduction

Analyse structurelle : décrire les composants d'un
systeme complexe pluri-technologique, son
environnement ainsi que les relations entre ces
composants.
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Introduction

Obijectif : répondre aux questions :

« comment fonctionne le systeme ? »
« de quoi est-il composeé ? »
« comment est-il organisé ? ».
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal Bloc
Diagram - IBD -)
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1. Classification des Systemes Complexes
Pluri-Technologiques

SII - F.MATHURIN

Les systemes peuvent étre classés suivant leur
domaine d’application.

Transport

e Aéronautique, automobile, ferroviaire, ...

Electronique grand public
e Téléphonie, informatique, électroménager, ...

Energie
° Eolien, solaire, nucléaire, ...

Batiment
° Domotique, réseaux, gros ceuvre, ...

Santé
e chirurgie, paramédical, aide a la personne, ...
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1. Classification des Systemes Complexes
Pluri-Technologiques

Systeme de grande Systeme de diffusion
diffusion limitee

VS
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1. Classification des Systemes Complexes
Pluri-Technologiques

Les choix de conception
sont pilotés differemment !
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Application au dispositif d’agitation de 'THEMOMIXER

42




2. Notion de Chaines Fonctionnelles

(E) Moteur + réducteur
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal Bloc
Diagram - IBD -)
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal
Bloc Diagram - IBD -)
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—~—

ibd [System Context] Agiter [ [ Chaine structurelle incompléte "Agiter” U i

Titre e;t type.de diagramme

Frontiere du diagramme
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal :
Bloc Diagram - IBD -)
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal
Bloc Diagram - IBD -)

ibd [System Context] Agiter [ [gjj-Chaine structurelle incompléte "Agiter” 1|

Les différents blocs sont reliés entre eux par leurs

ports en fonctions des liens physiques qui existent sur :
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Port flux entrée | —
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3. Diagramme de Bloc Interne (Internal
Bloc Diagram - IBD -)

ibd [System Context] Aaiter [ EChaineEstructu:relle incomplite "Ag'rte:r"u

‘Objectifs de I'ibd -

‘+ agencer tous les composants élémentaires
constituant le systeme,

+ identifier et de définir toutes les connexions entre les
blocs. |




3. Diagramme de Bloc Interne (Internal
Bloc Diagram - IBD -)
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ibd [System Context] Aaiter [ EChaineEstructu:relle incomplite "Ag'rte:r"u

iAppIication au dispositif d’agitation de 'THEMOMIXER
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